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摘#要#在残酷的重型卡车市场竞争环境下!如何客观分析用户的动力配置需求!并对其进行最优配置是车企始终追求的目
标" 基于车速与车辆工况最强相关的观点!首先对车载数据终端所采集的样本数据进行预处理!采用自组织特征映射网络
)R.3T*2946/-j-/4T.6SO9.H6U!+IF* 聚类分析方法进行速度分布聚类" 然后针对不同类型车辆真实数据的聚类结果!总结出各
类车型的典型工况" 最后结合典型工况与车辆具体配置进行动力匹配分析!从而挖掘出各类车辆的工况需求和动力配置要
求" 数据化的需求分析为车企在研发%生产%销售等环节消除了歧义!降低了质量投诉以及售后支出!这表明该方案在实践中
有着重要的实用价值"
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##伴随着上半年国内重卡市场持续下跌的窘境$

重型卡车的市场竞争不断加剧' 为了走出市场的
-寒冬.$各个重卡企业都在苦练内功$优化车辆配
置' 车辆配置的核心是动力匹配(!)

$它的匹配与否
直接决定了整车动力性和经济性的优劣' 传统的动
力匹配分析多以微分方程和传递函数为基础$在多
个软件中进行联合仿真$这种方法调试周期长*可移
植性差$不能反应系统整体的动力匹配(%)

' 东风汽
车有限公司提出了利用d_̂ +8软件建立整车仿真
模型的方法$此方法建立在模型的基础之上$难以真
实客观地反应实际状况'

近年来$随着计算机技术的发展$基于大量运算
的人工神经网络模型作为一种新的信息处理模式被
运用于数据挖掘中' 杨黎刚($)提出将+IF聚类应
用在电信客户细分中并取得了良好的效果%刘艳杰
等人(K)利用+IF神经网络实现了城市土地覆盖遥

感分类' 基于以上分析$提出了一种新的动力匹配
分析方法$利用汽车主厂车载终端系统采集的真实
重卡运行数据$采用+IF聚类方法$总结出各类车
型的典型工况$最后结合典型工况与车辆具体配置
进行动力匹配分析$从而挖掘出各类车辆的工况需
求和动力配置要求'

()自组织神经网络%%_#&聚类原理
聚类就是按照某个特定标准"如距离准则#把

数据集分割成不同的类或簇$使得同一个簇内的数
据对象的相似性尽可能大$不在同一个簇中的数据
对象的差异性也尽可能地大' 即聚类后同一类的数
据尽可能聚集到一起$不同数据尽量分离'

+IF是一种人工神经网络聚类方法())

$利用其自
组织映射功能$结合人眼对低维模式的识别能力$能够
在短时间内挖掘出高维数据中所包含的聚簇分布特
征$从而提高了整个聚类过程的效率"图!#' 较之传统
的聚类过程$+IF方法更直观*快捷$而且一定程度上
避免了传统类别选择过程中的盲目性' +IF网络的学
习过程是以无监督的训练方式进行的$在学习过程中
只需向网络提供一些学习样本$而无需提供理想的目
标输出' 网络根据输入样本的特征进行自组织映射$

从而对样本进行自动排序和分类'

+IF网络学习算法如下(')

'

"!# 初始化' 对输出层各权值赋小随机数并进
行归一化处理$得到Z

2

$2,!$%$2$(%建立初始优
胜邻域G
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"&#%学习率
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赋初始值'



图!#+IF网络结构模型
E-4;!#+S9O,SO9.H27.32T+IF/.SX29a

"%# 接受输入' 从训练集中随机选取一个输入
模式并进行归一化处理$得到3
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"$# 寻找获胜节点'计算3

E与Z

2

的点积$ 2,

!$%$2$($从中选出点积最大的获胜节点2

!

%如果
输入模式未经归一化$ 应按式"!#计算欧式距离$

从中找出距离最小的获胜节点'
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"K# 定义优势邻域G
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"+# ' 以2

! 为中心确定
+时刻的权值调整域$ 一般初始邻域G

2

!

"&# 较大$

训练过程中G

2

!

"+#随训练时间逐渐收缩'

")# 调整权值' 对优胜邻域G
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"+# 内的所有
节点调整权值
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式"%#中$

.

"+$G# 是训练时间+和邻域内第2个神
经元2

! 之间的拓扑距离G的函数$ 该函数一般有
以下规律
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很多函数都能满足以上规律$例如可构造如下
函数&

.

"+$G# ,

.

"+#.

=G

'式中$

.

"+#可采用+的单
调下降函数' 这种随时间单调下降的函数也称为退
火函数' +IF网的训练不存在类似]B网中的输出
误差概念$训练何时结束是以学习率

.

"+# 是否衰
减到零或某个预定的正小数为条件$ 不满足结束条
件则回到步骤"%#'

+)基于%_#神经网络的车况聚类
过程

##车况聚类过程如图%所示$首先对原始车速数
据进行清洗$然后统计其分布$之后进行聚类分析与
动力匹配分析'

+*()数据来源
车载终端系统是汽车主厂为用户全新打造的一

图%#动力匹配分析总体框图
E-4;%#E96H.X29a 2TU2X.9H6S,1 6/635R-R

款智能服务系统' 其主要分为车载智能终端和管理
网站两大部分' 车载智能终端能够实时采集车辆的
运行数据$管理网站则是向客户*监管单位等呈现全
面的车辆运行数据'

使用数据集是从车载终端系统%&!)年"月份
采集的部分数据中抽取而成' 原始数据包含车速*

转速*里程*油耗$[B+等$这些数据和用户的工况及
驾驶行为密切相关' 基于车速与车辆工况最强相关
的观点$从车速数据中挖掘出车辆工况'

+*+)数据清洗
在实际应用中$由于存在诸如设备老化*恶劣环

境影响*维护检修不当等原因$车载终端系统采集的
部分车速数据会产生质量问题' 因此在应用这些数
据前$首先应进行数据清洗工作(")

'

本研究将清洗目标分为$类'

"!# 错误数据' 数据记录存在不在规定范围内
的现象' 这是出现频率最高的一种异常数据'

"%# 冗余数据' 冗余数据是指在检测时间段内
存在相似或相同数据'

"$# 时间点飘移(()

' 由于车载智能终端或网
络不稳定造成数据记录中的时间点间隔存在误差$

导致实际时间体系与标准时间体系无法匹配'

依据以上原则$对原始数据进行清洗$共得到符
合条件的J !K'辆车的车速数据$这些数据构成了
本文的数据集'

+*E)%_#网络模型
设置的+IF网络模型(J)

$输入层为!个节点$

代表不同的车速分布'

B
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!

# "K#

式"K#中$>,!$%$2$]"],J !'K#$构成样本数为
J !K'$指标数为!的输入矩阵' 选取数据集中自卸
车的指标数据作为+IF神经网络的网络输入E'竞
争层组织结构根据分类方法将+IF神经网络的竞争
层次选为(!)$()类型$即将J !'K个样本最终划分为
!%&类进行学习$使用/.XR2H函数创建一个+IF

网络
/.Sf/.XR2H"H-/ H6h"E#$(!)#()# ")#
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